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Avtonics
CONTROLADOR DE TEMPERATURA

SERIE TC4

CE ANws HI ©

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(W] Precauciones de seguridad

X Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar la unidad.

X Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion;
A Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente.

: &1 El dispositivo puede dafarse o, puede causar una lesion si no se siguen
A Precaucion correctamente las instrucciones.

X La siguiente es una explicacion de los simbolos usados en la operacion del manual.
Precaucion: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales.

| A\ Advertencia

1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con maquinaria
que pueda causar serios dafios o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de alimentacién nuclear,
equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de combustion, equipos de
seguridad, dispositivos de prevencién contra desastres/crimenes, etc.)

Puede causar un incendio, lesiones personlaes o pérdida econdmica si no se siguen correctamente las
instrucciones.

. No usar la unidad en lugares cerca de fl

del sol, calor radiante, vibracién, impacto o salinidad.

Puede causar un incendio o una explosion.

Instalar en un panel de dispositivos para su uso.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.

Revise las 'C ' antes de cabl

Puede causar un incendio.

. No desarme o modifique la unidad.

Puede causar un choque eléctrico o un incendio.
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[ A Precaucién |

(w] Especificaciones (w] Dimensiones ] s (Unidad:mm)
Series TC4S _ |TCASP__ |TCAY _ |TC4M _ |TC4H _ |TCAW _ |TCAL eSerie TC4S ‘ : eSerie TCAW
Aimentacon |CA 100-240VCA~ 50/60Hz L18 6 64.5 ‘ 58.5 L45 96 6 64.5
\CA/CC 24VCA~ 50/60Hz, 24-48VCC=
Rango de voltaje disponible |90 a 110% rango nominal D = = . — == o — |9
Consumo |CA Max. 5VA (100-240 VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz) b = L — =1 = ~
de energia | CAICC Max. 3W (24-48 VCC) L . “]]]H]] — = Q = H]]]]]]]]]] ¥
Método del display 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo) P — : [ — o < — |
Tamafio del caracter 7.0%15.0mm [74%150mm] 95X 20.0mm 95X 20.0mm [ 7.4 X 14.6mm | 11.0X220mm P == i — 9
Tipo de RTD DPt100Q, Cu50Q(max.5 de resistencia de linea permitida por cable). j 84
entrada  |TC K(CA), J(C), L(IC) eSerie TC4Y
- RTD « Atemperatura ambiente (23°C + 5°C): (+ 0,5% PV + 1°C, seleccione la mas alta) + 1digito 72 7 7
Predision «F del rango de temperatura ambiente: (+ 0,5% PV6 + 2°C, seleccione la mas alta) + 1 digito
del display™ | ¢ * Fuera del rang P S N 7 9 Teav (
X Para la serie TC4SP, agregar +1°C por precision estandar. A @ —_— =
Salidade |Relay 250VCA~ 3A1a DEEBE — 0 53 . .
control __[SSR 12VCC= % 2V 20mA Max. © L = — eSerie TC4H *Serie TCAL
Salida de alarma AL1, AL2 Relevador: 250VCA~ 1A 1a(3 TC4SP, TC4Y tiene solo AL1.) Aot 48 6 64.5 196 6 64.5
Método de control Control ON/OFF ,P ,PI, PD, PID ) = ‘ = ‘
Histéresis 1a 100°C/°F(0.1 a 50.0°C/°F) variable eSerie TCAM R —
Banda proporcional(P) |0.1.a 999.9°C /'F 02 6 64.5 === L === I
Tiempo integral(l) 0 a 9999 seg. = E L == -
Tiempo derivativo(D) 0 a 9999 seg. = = = ) 1 e —— [ — L,
Periodo de control(T)  [0.5 a 120.0 seg. =2== b e R R
Reinicio manual 0.0 2 100.0% === o 8 TEE=E s TEE=E TS
Periodo de muestreo 100ms = 0 === m= = = =
Rigidez \CA 2000VCA 50/60Hz 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de alimentacién). e L 5 || e —— || —== T
eléctrica  [CA/CC 1000VCA 50/60Hz 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de alimentacion). = = = ==_ I ==_
Vibracién Amplitud de 0.75 mm a una frecuencia de5 a 55Hz (por1min.) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas == Z=0 === : === :
Ciclode |Mecanico |OUT: mas de 5.000.000 veces, AL1/2: Mas de 5.000.000 veces === [ — = 1 — = = 1
vida de Eléctrico OUT: Mas de 200.000 veces (3A 250VCA carga resistiva) 7 = =
relevador AL1/2: Més de 300.000 veces (1A 250VCA carga resistiva) @ Soporte eCorte externo del panel eCubierta terminal(Se vende por separado)
Resistendia de aislamiento | Min.100MQ (a 500VCC megger) * Serie TC4S/TC4SP * Serie TC4Y #CUBIERTA-RSA(48x48mm) «CUBIERTA-RMA(72x72mm)
Inmunidad al ruido Onda cuadrada de ruido por simulador (ancho de pulso 1ps) + 2kV R-fase y fases 30 A [48.4 70 3
Retencion de memoria | Aprox.10 afios (cuando se utiliza el tipo de memoria de semiconductor no-volatil) 31 _ r—» — *f
Temperatura| 11 5 50, aimacenamiento: -20 a 60°C 48.6 20 atef EI—H= “® T e T i
. ambiente ’ : 5., " =
Ambiente 45 a ©
Humedad |35, 859, RH, almacenamiento: 35 a 85% RH 60 < 3
ambiente ! | —E gomt_ ©
) . ) Doble aislamiento 6 aislamiento reforzado (marca: [0, rigidez dieléctrica entre la medicién ¥ :J&Tg}:#ﬁig ] ;
Tipo de aislamiento parte de entrada y la parte de energia: 2kV de corriente alterna, corriente CA/CC 1kV) o © E «,I Lo 3 c LT o PO e B
Certificacion el @ 3 < @ 08 mﬁ
2 Aprox. 141g | Aprox. 123g | Aprox. 174g | Aprox. 204g | Aprox. 194g | Aprox. 194g | Aprox. 254g . =
Peso (Aprox. 94g) | (Aprox. 76) |(Aprox. 85g) | (Apro. 133g)| (Aprox. 1229)| (Aprox. 1229) (Aprox. 165g) L_I| < SerieTCAM, TCAW, TC4H, TCAL . 1223
%1: Termopares L(IC), RTD Cu50Q L5, < Unidad B c D ©CUBIERTA-RHA @CUBIERTA-RLA(96x96mm)
eTemperatura ambiente (23°C £ 5°C): (PV = 0.5% 6 £ 2°C, el mayor) £ 1 digito 55 21 v Model (48x96mm, 96x48mm )
eFuera del rango de la temperatura ambiente: (PV £0.5% 6 +3°C, el mayor) +1 digito TC4S Min.65 |Min.65 |45%° |45%° . 472 4 94 3
Para la serie TC4SP, agregar +1°C por precision estandar. H - -
%2: El peso en paréntesis no esta incluido el peso de los envases. TCASP |Min.65 |Min.65 |45%° |45%° " "
XLa resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelacién o condensacion. TC4Y |Min.91 |Min.40 |68%7 |315%°
0 0|
(@] Descripcion 56 TCAM  |Min.90 |Min.90 |68%" |68% g |5 = < 8
TC4H Min. 65 |Min. 115 |45%° |92%°
TC4W  |Min. 115 |Min. 65 [92%° |45%° joowm o own o
1 TC4L Min. 115 |Min. 115 |92'¢®  927%° _ o
5 SIES L —
2
6

1. Al conectar la entrada de alimentacién y la salida a relevador, use un cable AWG 20(0.50mm?) o mayor
y apriete el tornillo terminal con un torque de 0.74~0.90N-m.
Al conectar la entrada del sensor y el cable de comunicacién sin cable dedicado, use cable AWG N . .
_ : . " - i 1. Display de temperatura: 5. Indicador de salida de Control/Alarma
28~16 o mayor y apriete el tornillo terminal con un torque de 0.74~0.90N m. * Modo RUN: Display de temperatura actual (PV) o OUT : lluminara cuando la Salida de Control se
Puede causar un incendio o un mal funcionamiento debido a fallas de contacto. « Modo de ajuste de parametros: Display de para encuentra encendida(Salida de Control Principal)
z gj:;tl:c::lsi?ir:oi:::aeﬂzgeond‘;lli\:rr‘::l :)arzdeusc'z:?if:oa:leogi:ﬁén correctamentes. metros . XCuando se usa la salida de control SSR como
. i iacié i -tuning: CYCLE/PHASE. ésta lampara prende cuando MV es
3. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos. 2. Indicador de desviacién, Indicador Auto-tuning: mavor a 3.0% para p
Pued . di h lectri Muestra la temperatura actual (PV) basado en la Y S .
uede causar un incendio o un choque electrico. temp. de ajuste (SV) por LED © AL1/AL2 : lluminara cuando las salidas de alarma
4. No permitir la entrada de residuos de cables, polvo, chips metalicos dentro de la unidad. o 'i'iempo o dosy PV Dis;ﬂa prp—— AL1/AL2 se encuentren encendidas.
Puede causar un incendio o dafiar el producto. - - y == 6. Tecla : Se usa para ingresar en el grupo de
o 1_|Sobre 2°C A indicator on ajuste de parametros, regresar al modo RUN, mover-
(m] Como espeCIflcarlo 2 |Sobre +2°C = indicator on se o cambiar de parémetros y almacenar valores de
‘ T H c H 2 H s ‘ ‘ 1 H 2 H R‘ 3 |Bajo-2°C ¥ indicator on 7 ?&E"Stet' s Ui | do d bi
| —— — . Ajuste : Se usa al ingresar en el modo de cambio
Eléndlcadog deldeswamon (A, mm, V) parpadea  ge| valor de ajuste. Cambio y modificacion de digitos.
.Caf sc‘elgun © @l operar con auto_ tuning. 8. Tecla de entrada digital: Pulse las teclas Y| +
" N " 3. de temperatura de ajuste(SV): PR
Salida de control N [Indicador - Sin salida de control Presione una vez cualquier tecla frontal para revi- por 3 seg. para operar la funcién ajustada(RUN /
Salida de contacto de relevador + sar o cambiar la temperatura de ajuste actual(SV), STOP, reinicio de sa!lQa de alarma, autosintonia) en
R Salida drive SSRx" el indicador de temperatura de ajuste se encendera la tecla de entrada digital.
y el valor de ajuste preestablecido parpadeara.
. " 4. Indicador de unidad de temperatura (°C/°F):
Alimentacion 2 |24VCA50/60Hz, 24-48VCC Muestra la unidad de temperatura actual.
4 |100-240VCA 50/60Hz
N [Sin Salida de Alarma (] Sensor de entrada y rango de temperatura
Salida de alarma :
1 1 Salida de alarma Sensor de entrada | Display | Rango de Temp.(°C)  |Rango de Temp.(°F)
2 Salida de alarma 1 + Salidas de alarma 2x2 K(CA) ©rA |-50 a 1200 .58 22192
Termo o
S | DIN W48 x H48mm(Tipo terminales de conexion) pares J(1C) dJi £ |-302500 222932
SP | DIN W48 x H48mm(Tipo enchufe de 11 pines)x® L(C) LIt |-40a800 4048 1472
o Y |DINW72 x H36mm optiooa 27t -100 a 400 -148 a 752
amano PtL |-100.0 2 400.0 -148.0a752.0
M DIN W72 x H72mm RTD i a a
CU50Q CUSH |-50a200 -58 a 392
H DIN W48 x H96mm
fusL |-50.0 a200.0 -58.0 a 392.0
W |DIN W96 x H48mm
L |DINWSE x HOmm (] Instalacién
Digito —
} 4 ‘9999(4 Digitos) ‘ eSeries TC4S/SP (48x48mm) eSerie TC4Y(72x36mm) eOtras series
Tipo de ajuste T - \
1 C ‘Ajuste por teclas frontales ‘
ftem |
| T ‘Controlador de temperatura ‘ A
\ \Q\\ AN
X1: En caso del modelo con voltaje CA, permite seleccionar el método de salida drive SSR (control ON/ %\ W 3
OFF estandar, control de ciclo, control de fase). §s§
%2: No se encuentra disponible para las Series TC4SP, TC4Y. \‘s
%3: Los sockets para TC4SP(PG-11, PS- 11(N)) se vende por separado. N
5
X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden \S
suspenderse. X Introducir el producto en un panel, sujete el soporte =3
o

X Asegurese de seguir las precaucion escritas en el manual de instruccionesy descripcion
técnica (catalogo y pagina principal).

empujando con herramientas como se muestra arriba.
(En caso de la Serie TCA4Y, fije los tornillo de soporte.)

(m] Conexiones
X La serie TC4 tiene ambas salidas, principal y SSR. Puede seleccionar el modelo dependiendo de sus
necesidades. El tipo de bajo voltaje es capaz de seleccionar Salida drive SSR de salida a relevador.

eSerie TC4S eSerie TC4SP
f;\'llgacs;s (O E] SALIDAAL1: ®— SALIDAALT™.
250VCA1A1a /, ( ) 50VCA 1A 1a
20mA Max. Qg ﬁ%
E] SALIDAAL2: ) b
SALIDASSR:

50VCA 1Ata \_@
E}_ZALIDAa Relevador: 10

B RTD_TC TC pR10_E

+

SALIDAaRele\O | 4@
250VCA3ATa & @
(D
2

250VCA3A 1a B + B
1" -
pasTE T R RO oy Y
EX E] @ SENSOI SENSOR FUENTE (!

100-240VCA 5VA 50/60H -240VCA VA 50/60Hz
24VCA 5VA 50/60Hz 24VCA VA 50/60Hz
2448VCC W 2448VCC 3W
eSerie TC4Y eSeries TC4H,TC4W,TC4AL

SALIDAAL1:

250VCA1A1a ,

Main OUT:
250VCA3A1a

[&]

[14]
[1s]
[1e]

® 0O
oWy SALIDASSR : m
SENSOR 4" 12VCC $2v A1@
w * FUENTEX
+ - 20mA Max 100-240VCA 5VA 50/60Hz
TC 24VCA 5VA 50/60Hz
Caw

SALIDAAL1:

250VCA1A1a /,

o .ﬂ SALIDAAL2 : I .
250VCA 1A Ta

eSerie TC4M

SALIDASSR : ®4

12VCC £2V

20mA Max

GV e

(2] [e2] «= s
SALIDA a Relevador:

@ 250VCA3A ta

(][> =]
2]

SALIDASSR : @«| E] SALIDAALT: ¢

12VCC t2v 250VCA 1A 13,

ICERN

20mA Max P
O : . E—.“I : .m A
g:ol;}gﬁ?kz{ N SOURCE SENSOR
2 100-240VAC 5VA 50/60H:
@ \@ 24VAC 5VA 50/60Hz
& R TC 24-48VDC 3W
7 B X1: Alimentacion CA : 100-240VCA 5VA 50/60Hz
+ Alimentacion CA/CC : 24VCA 5VA 50/60Hz
A @e; 24-48VCC 3W
:
FUENTEX
100-240VCA 5VA 50/60Hz
24VCA 5VA 50/60Hz
24-48VCC 3W

X Para la engarzar terminal, seleccione la terminal de la siguiente forma. "L"
b ECD:D&

<Engarzar termina>  (Unidad:mm)

a |b

<Redondo> <Bifurcada>

Min. 3.0

o

Min. 3.0 Ndmero de terminal|a [b [c

Max.5.8

o

Max.5.8 1aN 6 [Max. 1.9]Max. 4.0

(w] Seleccion de salida drive SSR(SSRP)[55r.n]

« La Salida drive SSRP se puede seleccionar del control estandar ON/OFF, control de ciclo, control de fase al utilizar
salida de voltaje SSR estandar.

« Control de temperatura de alta precision y costo efectivo como salida lineal (control de ciclo y control de fase).

« Seleccionar solo un control ON/OFF estandar [5tnd], un control de ciclo [C4C L] o un control de fase [PHAS] en el
método de salida drive del grupo 2 de parametros [S5r.7]. Para control de ciclo, implementar SSR con funcién de
cruce por cero o SSR con funcién random. Para control de fase, implementar SSR con funcién random.

Controlador de Temp. Médulo SSR

Salida de voltaje
SSR12VCC "o

Serie TC4 Serie SRH1

Alimentacion (~)

XAl selecc ionar el modo d e control de fase o d e ciclo, la alimentacion d ebe de ser la misma tanto
para la carga como para el controlador de temperatura.

XEn caso de seleccionar el control PID y los modos de salida de control de fase[PHAS]/ciclo[Z 4L L ], el ciclo de
control [T] no se podré ajustar.

X Para modelos con alimentacion CA/CC (TC4_H_2R), este parametro no se visualiza y solo se encuentra
disponible para el control estandar por relevador o SSR.

1) Modo de control estandar [S£nd]
Un modo para controlar la carga de AC "‘vav%AvAv
la misma manera como tipo de salida B

de relevador. (ON:el nivel de salida ~ OUT
de100%, OFF: Nivel de salida de 0%)

ON OFF ON OFF

2)Modo de control de ciclo [CHCL

Es un modo para controlar la carga
mediante conmu tacion de la salida  AC
(Apagar/Encender)

de acuerdo al rango de salida dentro
del ciclo de ajuste.

Hay una mejoria en los arménicos
producidos por la conmutacion

(Tipo cruce por cero )

¢ QL
R
i —

T
m

A
m

50Cycle

uPes
= —

50Cycle

50% 80%

3)Modo de control de fase [PHAS]
Un modo para controlar la carga — —
mediante el control de la fase dentro /

del ciclo medio de CA. Control AC \ ¥
de serie esta disponible. Turn-on h - s I'I
RANDOM SSR se debe utilizar para YT
este modo.




(@] Grupo de parametros EModo RUN J«

@ Pulse cualquiera de las siguientes teclas ®

| SV setting |

!

®
Presione [MODE| por 4seg:

Presione [MODE| por 2seg. ®

| Grupo de parametros 2[FAr 2] |

‘Presione MODE| por 3seg!

Tipo de entrada

| Grupo de parametros 1[FA- (] |
‘ Presione [MODE| por 3seg.

! (Deviation/absolute value) setting
A2 AL2 alarm temperature
: (Deviation/absolute value) settin:
L Deviation/absolut | tting

i AE i Auto tuning ON/OFF

Unidad de temperatura

Ingreso o de blas
(correccion de lectura de sensor)

: H Ingreso de ltro digital
: P i Proportional band

Limite bajo de SV

: | i Integral time setting

Limite alto de SV

i d Derivative time setting Tipo de op eracién de control

| Manual reset(Normal deviation correction)
rEst setting

: H4Y5 ON/OFF control hysteresis setting

Método de control

Tipo de Salida de Control

. " x1
%1: No se muestra para CA/CC. Método de salida de SSRP

%8Si no pulse ninguna tecla durante 30 segundos, se vuelve al
modo RUN autométicamente y el valor ajustado del parametro
no se puede cambiar.

X Los pardmetros marcados dentro de:_” "} pudieran no a parecer
dependiendo de algunosajustes de pardmetros previos

@Al presionar una vez cualquier tecla en el modo RUN,
se avanza al grupo de conguracion de parametros del valor
de ajuste(SV).

@A presionar la tecla por 2 seg en el modo RUN,
se avanza al 1er grupo de conguracién de pardmetros.

®A presionar la tecla [MODE] por 4 seg en el modo RUN,
se avanza al 2do grupo de conguracién de parametros.

@Se mostrara el primer parametro en pantalla cuando avanza
al grupo de conguracion de parametros.

®Presione la tecla por 3 seg en el grupo de conguracion
de parametros, para regresar al modo RUN.

(Excepcion: Presione una vez la tecla MODE en el grupo de
ajustes del valor de ajuste, regresa al modo RUN.)
ePresione nuevamente la tecla dentro de 1 seg después de regresar al modo RUN al presionar la tecla

M por 3 seg, avanza al primer parametro del grupo de ajustes previo.

© Ajuste de pardmetros
Grupo 2 de ajustes ]—* [Grupo 1de ajustes] d [Gmpo de ajustes del valor de ajuste
+ Ajuste los pardmetros como se muestra, tomando en cuenta la relacién de parametros en relacién con cada grupo de ajustes.
*Revisa el valor de ajuste de parametros después de cambiar el parametro del grupo 2.

X El indicador muestra los parametros sombreados del grupo de ajustes 2.

XEI modo de operacion de alarma (AL - |, AL - 2) del grupo de ajustes 2 decide mostrar acorde al tipo de salida de
alarma.

% Si el modo de operacion de alarma (AL - {, AL - 2) del grupo de ajustes 2 se ajusta a [An0._/5bA.::/LbALY, [AHYS]
no se muestra el parametro.

e Diagrama para el grupo de ajustes de SV
(3XEj. Para cambiar la temperatura preestable cida de 210°C a 250°C .)
®Modo RUN(Muestra la temperatura actual)

Tiempo de Control

Modo de Alarma1

i Modo de Alarma2

Histéresis de Alarma

i Tiempo de monitoreo de LBA
Banda de deteccion de LBA
Operacién de tecla de Funcion

Error de entrada MV

Bloqueo de parametros

®Finalizacion de ajuste
JC T
Ly

<

teclas

@Revision SV MODE

e Reinicio de parametros
Reinicie todos los parametros a los valores de fabrica. Mantenga presionadas las teclas [&}+] por 5 segundos,
Para ingresar al reinicio de parametros [ n! £]. Seleccione “JE5” y todos los parametros se reiniciaran al valor de
fabrica. Seleccione “no” para mantener los ajustes anteriores. Si se encuentra en blogqueo de pardmetros [L oC] 0 en
proceso de auto-tuning, el reinicio de pardmetros no se encuentra disponible.

e Grupo de parametros 1 x
Presione ?

: B Presione cualquiera de las siguientes telcas |«

Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada

parametro, presione la tecla para guardar y avanzar al

siguiente parametro a modicar.

%3: Se mostrara si el parametro de método de control[. - 7d] de grupo 2 se

ajusta como [P d].

X Presione la tecla por 3 seg. para regresar al modo RUN

lquier parametro.

Puede que no se muestre este parametro, dependiendo del ajuste

de otros parametros.

Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-[F.S] a [F.S],Alarma de valor

absoluto (Rango de entrada)
XEn caso de que el modo de operacion de alarma(AL - 2) se congure

como [ArO._/56A:1 /L 6A L], no se mostraran parametros.

. X Cuando se encuentra en ON, auto-tuning empieza a
Auto tuning

' ' funcionar, y se ajusta como OFF automaticamente al
m—i—"ﬂ—”“_"i‘ finalizar la operacion.

; : XEl Indicador frontal de la desviacion ( A, ml, V)

: v : (ciclo:1s) parpadearéa durante la funcién de auto tuning.
| Banda Propocional | S|

P : 0 100 | Rango de ajuste : 0.1 to 999.9°C/°F

3 i |

Tiempo Integral

: Rango de ajuste : 0 a 9999 seg.

| ‘ i }——F‘ 0005] x1a operacion integral se APAGARA cuando el valor de ajuste sea "0".

P o] |

: Tiempo Derivativo S} Rango de ajuste : 0 a 9999 seg.

d i 0808 | xLa operacion derivativa se APAGARA OFF cuando el valor de ajuste sea "0".
| |

Rango de ajuste : 0.0 a 100.0%
0500 ‘ %Se mostrara en control P/PD

7Histéresis ONIOFF g I;a(asngo detaju'steT : I1 a 1'00 ‘;C/;F(dP'kt.Léfuj.L : 0.t1 aI EO'E’;CSF ) )
YIS el ‘ % Se mostrara si el parametro de método de control[C - 7d] de grupo

. se ajust a como [onof]

e Grupo de parametros 2

Unidad de temperatura

Limite alto de SV

B

Tipo de operacion de control

g

Método de control
= 5]

Tipo de salida de Control

%1: B Presione cualquiera de estas

X Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada
parametro, presione la tecla para guardar y avanzar
al siguiente parametro a modificar.

X Presione la tecla por 3 seg. para regresar al modo
RUN en cualquier parametro.

de otros parametros.

AHYS se inicializan.
Rango de ajuste: -999 to 999 [dPE. L /LUS5. L :-199.9 to 999.9]

Rango de ajuste: 0.1 a 120.0 seg.

: Puede que no se muestre este parametro, dependiendo del ajuste

% Si se cambia el sensor de entrada, se inicializaréan los valores de
parametros SV,! n-b,H-5u,L-5u,AL {,AL2,LbAE,LbAL,AHYS.

XEl display Indicador de la unidad de temperatura
estara parpadeando al seleccionar la unidad deseada.

X Si se cambia la unidad de temperatura los parametros,
SV, ! n-b,H-5u,L-50,AL |,ALZ, LbAE, LbAb

XAjusta el tiempo promedio para el movimiento por valor de entrada.

Afecta el control y el valor del display.
Rango de Ajuste : Cuando se usa el rango de cada
sensor
¢Permite el ajuste de rangos[. - Su<H-5u -1 digit]
XAl cambiar el valor limite de inferior SV, si SV <
L-5u, SV seinicializa como L - 5u.
Rango de ajuste : Cuando se usa el rango de cada
sensor
% Permite el ajuste de rangos[H- 5u <L -5u +1 digit]
XAl cambiar SV valor de limite alto, si SV >
H-5u, SV se inicializa comoH-5u.

del sensor.

se inicializa Eru.

% Cuando se cambie el tipo de control, ErAwu

XEn la conguracion del

tipo de entrada del
sensorf n-t], el ajuste de
los limites de temperatura
bajo/alto para SV seran
ajustados como min./max.
del rango de temperatura

X Cuando se cambia la operacion de salida de control,

inicializara (La salida de control MW esta por debajo
del 100%) y d! -t se apagara automaticamente.

2 % Solo opera con la salida seleccionada entre el Relé o SSR.

Método de
Salida drive SSRP,

X Se visualiza cuando se selecciona la

{565 B,

salida de control [5k ] como [55-].
Stnd ‘4/—14 CYCL %!b{ PHAS ‘ 55r.A no se visualiza en el modelo de
alimentacion CA/CC (TC4A[H12R).

Tiempo de control

Rango de ajuste: 0.5 a 120.0 seg.

XSi la salida de control [oit ] se ajusta como [-L 4], el valor de fabrica es
20.0 seg, o se ajusta como [55r ], el valor de fabrica es 2.0 seg.

% No se mostrara cuando [55r.7] se ajuste como [CHLL/PHAS].

' Modo de operacion de alarma :

LhFi_Fi‘jd—hj [ AA 1A

Opcién de alarma

Funcién de la tecla de operacion

g Xlgual que el anterior [AL - 1].

; XPresione la tecla

! [Klpara convertir el

! modo de operacion
de alarma en opcién
de alarma.

X Cuando se cambia la operacion a 1 alarma, 2 alarmas, se inicializa la

temperatura de la alarma.

Rango de ajuste: 1a 100 ‘C/°F (dPt.L/CLSL: 0.1 a 50.0°C/°F )

X Si el modo de operacién de alarma (AL - |, AL - &) del grupo de ajustes 2 se
ajustaa [An0.-/5bA.I /L bA ] se muestra cuando el modo pardmento [AHY.5]

Rango de ajuste: 0 a 9999 seg.(Se ajusta automaticamente con auto-tunning)
XEl paramento [L At ] se muestra cuando el modo de operacion de alarma

[AL- 1, AL - 2] grupo de ajustes 2 se ajustan como [L bA: 1.

Rango de ajuste: 0 a 999°C/°F (dPt.L /LUSL 1 0.0 a 999.9°C/°F)
(Se ajusta automaticamente con auto-tunning)

X Cuando el modo de operacién del alarma [AL - {, AL - 2] del grupo de
ajustes 2 se ajusta como alarma de rotura de lazo(LBA)[L bA:i], vy el
pardmetro [LbAE] no se ajusta como 0, se muestra el pardmetro[. b.Ab]

At :

StoP 4w ALE [

‘di-t”—abf oF F ¥

LrE no se muestra en los modelos de salida sin alarma.

X Cuando el tipo de controlc [[ - 7d] estd como snaF, AL NO se muestra.

Ajuste de operacién de alarma y opcién de alarma por
combinacién. Cada alarma opera de forma individual en dos
modelos de salida de alarma. Cuando la temperatura actual esta
fuera del rango de alarma, la alarma se borra automaticamente.
Si la opcion de alarma es configurada como alarma latch o
alarma latch y secuencia 1/2 en standby, presione la tecla de
entrada digital (YA 3seg., tecla de entrada digital [d/ -]

del grupo de parametros 2, ajustado como AL £), o apague el
equipo y enciéndalo nuevamente para borrar la alarma.

(m] Alarma [FL - {/AL-2]

Operacion H L ”:‘
de alarma :’_ T—Opcic’)n de alarma

eOperacion de alarma

Operacién [Nombre Operacion de alarma Descripcién
An0. |— — Sin salida de alarma
OFF P h4on OFF ¢H? ON Si la desviacién entre el PV
Desviacion i Y 2 2 2 r'y y 8V como limite alto es su-
RA 10 |de alarma o 1ok A fomperatis de i dosviation
mi 100°C 110°C 90°C  100°C
de limite alto L . L . la salida de alarma se encen-
Alta desviacion: Se ajusta como 10°C | Alta desviacion: Se ajusta como-10°C |gera.
P, ONAHE OFF ON®HE OFF | Sila desviacion entre el PV
Desviacion f Y A 2 Y y SV como limite bajo es
nso0 |dealarma PV sV sV PV superior al valor de ajuste de
ne de limite 90°C  100°C 100°C  110°C la temperatura de la desvia-
bajo . o . " . o . __|cién, la salida de alarma se
Baja desviacion: Se ajusta como 10°C | Baja desviacion: Se ajusta como-10°C|encendera.
R Si la desviacion entre el PV
533‘{'30'0'1 OiF y SV como limite bajo/alto es
- e alarma superior al valor de ajuste de
An30 de limite Q?JYC 1038{0 1fl¥’c la temperatura de la desvia-
alto/bajo . o . N cion, la salida de alarma se
Baja/Alta desviacion: Se ajusta como 10°C apagara.
Desviacion oFF yHT ON FhyoFF ' o
de alarma N A A Si PV es igual 6 mayor que el
AR40 |de limite PV SV PV valor absoluto de la tempe-
h to/ 90°C 100°C 110°C ratura de alarma, la salida se
inverso alto encendera.
bajo High/Lower deviation: Set as 10°C
OFF yH T ON OFF yH%ON
Valor de v g y 2 Si PV es igual 6 menor que
97500 alarma de PV SV el valor absoluto de la tempe-
"= |limite alto 90°C  100°C 100°C  110°C ratura de alarma, la salida se
absoluto Valor absoluto de alarma: Absolute-value Alarm: encendera.
Se ajusta como 90°C Set as 110°C
oNtHy OFF ON 4 Hy OFF
Valor de g Y A A 2 Y Si PV es igual 6 menor que
R:60 ?larma de PV sV sV PV el valor absoluto de la tempe-
. limite bajo 90°C  100°C 100°C  110°C ratura de alarma, la salida se
absoluto Absolute-value Alarm: Absolute-value Alarm: encendera.
Set as 90°C Set as 110°C
Alarma por .
cuA0 lrotura de _ Se encende_r‘:a cuando detecta
sensor la desconexién del sensor.
LbAD Alarmade | Estara encendido cuando
. rotura de lazo detecta la rotura de lazo.
XH: Alarma de salida de histéresis [AH45]
eOpcion de alarma
Opcion Nombre Descripcion
- . Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON.
AACIA Alarma estandar Si se trata de una condicion de alarma clara, la salida de alarma esta en OFF.
- Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON 'y
Anblb Alarma enclavada mantiene el estado ON. (Salida de alarma HOLD)
_ Secuencia de Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma estandar
ARCL 1 funciona. Cuando se suministre energia y es una condicion de alarma, esta primera condicion
espera de alarma se ignora y desde la segunda condicion de alarma, la alarma estandar funciona.
Alarma enclavada|Si se trata de una condicion de alarma, opera como alarma enclavada y alarma
AeCld secuenciaen |&" secuencia de espera. Cuando se suministre energia y es una condicién
= v de alarma, esta primera condicién de alarma se ignora y desde la segunda
espera 1 condicion de alarma, opera la alarma de enclavamiento.
. Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicién de alarma, la alarma
as e Secuencia en lestandar funciona. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es
g espera 2 condicion de alarma, la alarma de salida no enciende. Después de limpiar el
lestado de alarma, la alarma estandar funciona.
La operacion basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia en
Alarma enclavadalespera 1. No solo opera por alimentacion ON/OFF, también por valor de ajuste de
ARCIF y secuencia en |alarma, o cambio de opcion de alarma. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de
espera 2 espera y si es condicion de alarma,la alarma de salida no enciende. Después de
limpiar el estado de alarma, la alarma enclavada funciona.

XCuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en esperal, alarma de enclavamiento
y secuencia en esperal: EncendidoCuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en
espera2, alarma de enclavamiento y secuencia en espera2: Encendidoa cambio de temperatura ajustada,
temperatura de la alarma [AL {, AL 2] u operacién de alarma [AL {, AL 2], switcheo de modo de PARO a modo
RUN.

eSensor de alarma de rotura
Es una funcién para ENCENDER la salida de alarma cuando se corta o abre la linea. Es posible revisar la
rotura de sensor usando contactos de relevador para salidas de alarma o la sefial audible.
Es seleccionable entre alarma general [55AA] o alarma de enclavamiento [SbAb].

eAlarma por ruptura de lazo (LBA
La funcion LBA es para diagnosticar una temperatura anormal del sistema de control. Para el control de
calefaccion (control de enfriamiento), cuando la salida de control MV es de 100% (0% para el control de
enfriamiento) y el PV (valor de proceso) no incrementa sobre la banda de deteccion LBAy [L kAt ] durante
el tiempo de monitoreo LBA [L kAt ], o cuando la salida de control MV es de 0%(100% para control de
enfriamiento) y el PV no decrece debajo de la banda de deteccién LBA [L bAb] durante el tiempo de
monitoreo LBA [L bAL ], la salida de alarma se ENCIENDE.

Tempe-

) Tiempo de Tiempo de Tiempo de Tiempo de Tiempo de
La salida de control MV en caso Rango de ajuste: 0.0 a 100.0% ratura monitoreo LBA! 1 monitoreo LBA monitoreo LBA! + monitoreo LBA 1 monitoreo LBA ! '
de erfor de rotura de entrada [s] %0.0/100.0% se muestra cuando el parametro de control (£-Ad) del sv \ h & > h 8 IaN |
00484 grupo de ajustes 2 se ajusta como [onoF]. T T T H i T H
X Cuando se cambia el control PID a control ON/OFF, si MW se ! ! ! Banda de - !
Bloqueo de parémetros encuentra debajo del 100.0% se inicializa como 0.0%. Banda de ) deteccion LBA —~ |
22l ! ' anda de !
(Lot }_E,‘ oFF T o ] Banda de deteccion LEA ! ! deteccion LBA Il !
Lol tal ! Lol Lol ) deteccion LBA | . h H \ i \
Salida de i : : | : ; L
% Para el modelo indicador(TC4_FN_N), solo se encuentran disponibles control MV, \ | LBA | b LBA | ! | LBA ;T;mpo
[6FF), Lol ! tinvalido! - invglido H | 1 invalido |
100% NI - T T 7 !
I - 1 1 1 ' J 1 1 1 1
(W] De fabrica AN - N | \/\I
0% . ! v I ' I I N
oSV setting oGrupo de parametros 2 Alarma de ! ! [ ] ! [ ! g
j . Ajustes de . Ajustes de interrupcion
Parémetro s Pardmetro |tabrica Pardmetro |fabrica de lazo (LBA) o _© ©® © © 9 ©
_ 0 I n-k CA E 0ead Iniciode  [Cuando MV salida de control es del 100%, PV se incrementa mas que la banda de deteccion de
Unl E or controla @ |LBA [L bAb] durante LBA tiempo de vigilancia[L bAE ].
eGrupo de parametros 1 n L AL- 1 AA LA Da®d El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.)
- Ajustes de In-b ooo ®a® Cuando control salida MV es 0% y el PV no disminuye por debajo de LBA deteccién banda[. bAb] durante LBA|
Parametro fabrica AAUF 00o. 1 AL-2 AAcA monitoreo tiempol.. b Ak ],alarma por rotura de lazo (LBA) ENCIENDE después de tiempo de vigilancia LBA.
AL ¢ ; = - - n' ®a® MV salida de control es 0% y alarma por rotura de lazo (LBA) se mantiene encendida.
{250 L-5u -050 AHYS 080t @a® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.
ALE
L H-Su 1200 LBAE 0ooo Cuando MV salidade controlesde100% y el PV no se incrementa mas que la banda de deteccion
Ak ofF . o ®a® |deLBA[. bAb]durante el tiempo de monitoreo LBA[L bAL ], alarma por rotura de lazo (LBA) se
) e o-Ft HERAE LbAb ac enciende después del tiempo de monitoreo LBA.
01048 C-nd Pid dl -¥ SkaP Cuando MV salida de control es de 100% y el PV se incrementa mas que la banda de deteccion de
| z @a LBA [L bAb]duranteel tiempodemonitoreo LBA [L b AL ], alarma por rotura de lazo (LBA) se apaga
oooo UE Ly E 0oao
a0 o rt rnu vuul después del tiempo de monitoreo LBA
d SSrA Sknd Lol aofFF a@© El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.)
rESE 0500 . N " N ” " . N X Cuando se ejecuta auto tuning, la banda de detecciéon LBA [LbAb]y el tiempo de monitoreo LBA se ajustan
- El tipo de bajo voltaje no tiene funcion de ajuste del método de Salida automaticamente basados en el valor de auto tuning. Cuando el modo de operacién de alarma [AL - 1,
H4Y5 ooe drive SSRP y cuenta solo con salida ON/OFF al seleccionar [35-] en AL - 2]se ajusta como alarma por ruptura de lazo (LBA) [L bAL]], banda de deteccion LBA[L bAk ] y tiempo de

la funcion de ajuste de salida de control [oUt] .

monitoreo LBA [L b At ] se muestra el pardmetro.

(m] Correccion de entrada [} ~-4]

Controlador por si mismo no tiene errores, pero puede haber error de sensor de temperatura de entrada

externa. Esta funcion es para la correccion de este error.

Ej) Sila temperatura real es de 80°C pero el controlador muestra 78°C, establezca el valor de la entrada de
correccion [ n-b] como 032"y el controlador muestra 80°C

X Como resultado de la correccion de la en trada, si el valorde temperatura (PV) es sobre cada rangode
temperatura de entrada del sensor, muestra 'HHHH'G "LLLL".

(w] Filtro digital [~ Aw.F]

Si la temperatura actual (PV) esta uctuando repetidamente por el rapido cambio de sefial de entrada, re eja a MV
y un control establees imposible. Por lo tanto, la funcion del Itro digital estabiliza el valora ctual de la temperatura.
Por ejemplo, establecer el valor de entrada Itrodigital 0.4 segundos, y seaplica un Itrodigital para introducir valores
durante 0.4 segundos y muestran estos valores. La temperatura actual puede variarpor valor de entradaactual.

@] Control de histéresis ON/OFF [H55]

En caso del control ON/OFF, ajuste entre interval de ON y OFF
como histéresis. — lefaceid
« Si histéresis es demasiado pequefia, puede causar cambios rapidos .
en la salida de control (variaciones) por el ruido externo, etc. Salida y
« En caso del modo de control ON/OFF, aunque PV alcance un de ON
estado estable, alin se produce hunting. Puede ser debido a control
la Histéresis [H45] SV, caracteristicas de respuesta de carga o
ubicacion del sensor. Con el fin de reducir hunting al minimo,
se requiere tomar en consireacion los siguientes factores con el
control de temperatura; Histéresis apropiada [H45], capacidad del
calor, caracteristicas termales, respuesta y ubicacion del sensor.

y OFF

Histéresis
(HY5)

A8V

Temp-
eratura

Reset manual [FESE]

por resultado de control

Ajuste por debajo de 50.0
como el val::r de reinicio

m] Reset manual [FE5E]

Al seleccionar el modo de control P / PD, existe cierta diferencia de
temperatura, incluso después que PV alcanza el estado estable

por que el calentador esta en aumento y el tiempode caidaes
inconsistente debido a las caracteristicas térmicas de los objetos con /_ Offset
trolados, tales comola capacidad de calor, lacapacidad del calentador. S\

Esta diferencia de temperatura se denomina o set y la funcién de Offset
reinicio manual [ £ 5t ] esestablecer / corregir la desviacion. T
Cuando PV'y SV son iguales, el valor de reinicio es de 50.0%.
Después que el control esestable, PV es inferior SV, el valor de
reposicion es mas de 50.0% 6 PV essuperioral SV, el valor de
reposiciones inferior a 50.0%.

Ajuste sobre 50.0 como el
valor de reinicio

@] Funcion de tecla (Y] + [A] 3seg.) de entrada digital [/ - ']

Parametro Operacién
OFF ofF | No utiliza la funcién de tecla de entrada digital.
Se puede pausar la salida de control o la salida auxiliar (excepto para la alarma de
ruptura por lazo, alarma de ruptura de sensor). Presione la tecla de entrada digital por
3seg para reactivar la operacion.
RUN/STOP T Tecla de
function Stof tf t]__ eniradadigiel
(t: sobre 3 seg.)
STOP STOP
. Esta disponible para borrar la salida de alarma porla fuerza. (Solo es cuando la opcion
Funcion de de alarma es alarma enclavada, alarma por secuencia de espera.)
desactivacion| AL.-£ |Esta funcion aplica cuando el valor presente se encuentra fuera del rango de operacion
de alama de la alarma, pero la salida de alarma se encuentra encendida. La alarma funciona
nuevamente, después de borrar la alarma anterior.
Funcién auto tunning, es igual que la funcién de ajuste automatico [At ] del parametro1.
Auto Tunnin AE (Puede ejecutar auto tuning de grupo del parametro 1 y terminar por tecla de entrada
9 digital). Cuando el tipo de control [ - 7d] se establece como P! d, At se mostrara.
Cuando se establece como onof, la tecla de entrada digital [d/ -] cambiaaoF F.

(m] Salida de control MV durante error de entrada de sensor [£ .nu]

La funcién para ajustar la salida de control MV en caso de un error abierto. Los usuarios pueden ajustar ON/OFF o MV en
caso de un error abierto. Ejecuta la salida de control al ajustar MV sin tener en cuenta la salida de control ON/OFF o PID.

(] Bloqueo de parametros [L o]

Una funcién para evitar cambiar SV y parametros de cada grupo de ajuste. Los valores de ajuste de parametros
se pueden revisar mientras el modo de bloqueo se encuentre ENCENDIDO.

Display Descripcion Display Descripcion
ofF Bloqueo Lol? Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2
Lol ! Grupo de ajuste de bloqueo 2 Lol3d Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2, SV

X[oFF], [Lol 1] se encuentran disponibles solo para el indicador(TC4-N_IN).

(m] Error

Display |Descripcion Solucién de problemas
PE Parpadea si el sensor de entrada se des conecta o el sensor no | Comprobar el estado de sensor
n :
° esta conectado. de entrada.
Parpadea si la entrada del sen sor de medicion es mayor que el .
HHHH P vorq Cuando la entrada es ta dentro

rango de temperatura.
Parpadea sila entrada de s ensor de medicion es inferior al rango
de temperatura.

del rango de tempera tura
nominal, es ta pan talla se apaga.

,.<
-
-
-

(w] Precauciones de uso

1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de uso'. De otra manera, puede causar accidentes inesperados.

2. Por favor cablee apropiadamente después de revisar la polaridad de la terminal al conectar el sensor de
temperatura.

Los sensores de temperatura RTD se deben de cablear a 3-hilos, usando cables del mismo grosor y longitud.

Para termopares (CT), se debe de usar el cable de compensacién designado.

. Mantenerlo alejado de altas lineas de voltaje o de alimentacion para prevenir ruido inductivo.

En caso de instalar cerca la linea de alimentacion y la sefial de entrada, use un filtro de linea o un varistor en
la linea de alimentacion y un cable blindado en la linea de sefial de entrada.

No usar cerca de equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia.

Instalar un interruptor de alimentacion o un cortacircuitos en un lugar accesible para conectar o desconectar la alimentacion.
No usar esta unidad para otro propésito (e.j. voltimetro, amperimetro) ajenos al control de temperatura.

. Apagar el equipo antes de cambiar el sensor de entrada.

Después de cambiar el sensor de entrada, modificar el valor de los pardmetros correspondientes.

. La alimentacion 24VCA, 24-48VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2,
dispositivo de alimentacién SELV.
. Requiere un espacio alrededor de la unidad para la radiacién del calor.

Para una medicién de temperatura precisa, precalentar la unidad por sobre 20 minutos después de encenderla.
9. Asegurar que el voltaje de alimentacién encuentre el voltaje nominal dentro de 2 seg después de suministrar alimentacion.
10. No cablear a terminales sin uso.

11. Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
®Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones')
@Max. altitud. 2,000m
®2 grados de contaminacion
@Categoria de instalacion Il

w
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