Seleccion de Productos

SENSOR FOTOELECTRICO (Serie BR)

Tipo BRP
(Cuerpo Plastico)

[618, L74mm)]

Tipo Cilindrico
Tipo (Eifr:?;g;c?df:::) Reflexion Difusa (Difuso) Barrera
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Din¥ensiones CE NUEVO

Tipo BR
(Cuerpo Metalico)

[618, L62mm]

Tipo BR20M

Distancia deteccion 200mm | 1

400mm

00mm | am

| 20m

Matrial/Objeto detectado

Transparente, Translucido y opaco

Materiales opacos de por lo minimo ¢15mm

Tiempo de respuesta Max. 1ms Max. 3ms

Alimentacion 12-24VCC +/-10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Ajuste de sensibilidad Ajustable por trimpot Fijo

Modo de operacion NA o NC son configurables por circuito de control NA [ NC [ NA [ NC

Salida control

colector abierto NPN Salida -« voltaje de carga:Max. 30VCC, Corriente de carga:Max. 200mA, voltaje Residual: Max. 1VCC
colector abierto PNP Salida + Corriente de carga:Max. 200mA, voltaje de Salida:Min.( voltaje de alimentacion:-2.5)VCC

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversién de polaridad y corto circuito

Proteccion IP66(Estandar IEC)
Material BR « Cuerpo :C3604BD(Metalico), Lente:PC Tipo BR4M « Cuerpo :C3604BD(Metalico) Lente:Vidro, PC
BRP « Cuerpo :PA(Nylon, Negro ), Lente:PC Tipo BR20M + Cuerpo :C3604BD(Metalico), Lente:PC
[ElIConexion

®BR100-DDT, BRP100-DDT, BR400-DDT, BRP400-DDT

®BR200-DDTN, BRP200-DDTN
Indicador de operacion

®BR200-DDTN-P, BRP200-DDTN-P

®BR100-DDT-P, BRP100-DDT-P, BR400-DDT-P, BRP400-DDT-P
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Caracteristica del area de deteccion
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Caracteristica del area de deteccion

Izqueirda « Centro « Derecha
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