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Avutonics [m] Especificaciones [m] Conexiones

e .
Sensor Fotoeléctrico Salida NPN [BRP100[BR100 |BRPA00 [BR400 |BRP200 [BR200 BRAM [BR20M [BRAM [BR20M - - . -
o [colector DT |-DDT | DDT | -DDT |-DDTN |-DDTN Bl%ﬁ%i BR3M-MDT | yn7p |TDTD |-TDTL |-TDTL Difuso reflectivo/Reflectivo (haz estrecho) Retroreflectivo Barrera
Slabeto |(€) |(€) |©) |0 |(€) |(C) ) |0 |©) |e€) . - Ajust do sensbiidad , _
3 [salida PNP [BRP100 [BR100 |BRP400 [BRA00 [BRP200 [BR200 |BRPSM-  |poan v [BRAM (BR2OM [BRAM [BR20M . Aluste de sensibilidad Reflector (MS-2) Indicador de Objetivo de Indicador de
colector  |DDT |DDT |DDT |-DDT |-DDTN |-DDTN |MDT CrP -TDTD |-TDTD |-TDTL |-TDTL o | Obistivode Indicador de operacién Cinta Indicador de operacion alimentacion deteccion operacién
abierto (C)P_|(-C)P_|(C)P [(-C)-P |(<C)-P |(-C)-P |(-C)-P (-C)-P_|(€C)}P |(-C)-P |(C)P 2 deteccion (Serie MST)
MAN L DE INSTRUCCIONE Carcasa Plastico|Metal |Plastico [Metal _|Plastico|Metal |Plastico _|Metal Metal S — ]m““mm“\' 'm“mmmm’”.‘l | ol ”\“\
Tipo de S Tipo reflectivo con . 5 e AL I
deteccion Reflectivo difuso haz estrecho Retroreflectivo Barrera 8 ?jlgteet::\gdie " ]
Distancia de deteccion| 100mm ™’ [400mm*2 200mm*? 3m*? 4m  [20m  [4m  [20m :5 I (marrén) +V (marrén) +V ( - (\Emlsor) (Recez)tor) on) +V
Objeto de . L Materiales opacos Materiales opacos de S + : ¥ marron) + marron) +
detjeccién Materiales, translicido opacos de min. ESO%m min. r315mmp % Dark ON - 12-24VCC _ (azul) OV Dark ON - L. 12-24VCC  (azul) OV + 12-24VCC 12-24vCC *
Histéresis Max. 20% de la distancia de deteccion — o (blanco) Control I Light ON'} (blanco) Control (azul) OV |- ~ ” -1 (azul) ov
Tiempo de. Nax. Tms N N .
negro) Salida negro) Salida
Alimentacion _ |12-24VCC= £10% (rizo P-P: max. 10%) (negro) (negro) Salida (negro) Salida |
Consumode jax, 45mA Ajuste de Ajuste de Indicador de Objetivo de Indicador de
FR— Objetivo de sensibilidad Reflector (MS-2) sensibilidad alimentacion deteccion operacién
- Fuente de luz Lga% INfrarrojo i Ep Infrarrojo (850nm) LED Rojo (660nm) LED Infrarrojo (850nm) . deteccién Indicador de Cinta retroreflectiva Indicador de
Cinta _ (940nm) % operacion (Serie MST) ¥\ operacién
Conexién por cable Conexion por conector  Reflector (MS-2) retroreflectiva éé‘;ssﬁiiﬁgad Trimpot ajustable integrado Fijo ) . > 4’ "
N & « - 1w
(Serie MST) Modo de operacién|Light ON / Dark ON seleccionable por el cable de control (blanco) Dark ON \Light ON ° Objetivo de Emi R "
; . . Salida de Salida NPN o PNP a colector abierto S deteccion (Emisor) (Receptor)
Muchas gracias por elegir los productos Autonics. ool - Voltaje de carga: Max. 30VCC= - Corriente de carga: Max. 200mA c I
i iqui - Voltaje residual - NPN: Max.1VCC=, PNP: Max. 2.5VCC 2 PIN No. | Color del cable | Aplicaciones PIN No. |Color del cable | Aplicaciones PIN No. |Color del cable | Aplicaciones PIN No. | Color del cable | Aplicaciones
Por su segurldad, por favor lea lo SIQUIente antes de usar el producto. (Circuito de p 6n|Circuito de proteccion contra polaridad inversa, Circuito de proteccién contra sobrecorriente des de la salida| é 1 - Marron 2§VCC 1 - Marron 2§VCC 1 - Marron ZEVCC 1 - Marron ZEVCC
Indicador Indicador de operacién: LED rojo, Indicador de ali ion: LED rojo (sélo para el emisor de tipo de barrera)] Q
H H — — — o 2 Blanco Control 2 Blanco Control 2 Blanco N-C 2 Blanco GND
li' PrecaUC|ones de Segundad gonexlon - Conexion por cable, Conexién por conector 3 Azul GND I 3 Azl GND 3 Azul GND 3 Azul GND
esistencia de |y, - - n
xPor favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacion segura y aislamiento Min. 20MQ (en 500VCC mega) 4 Negro Salida 4 Negro Salida 4 Negro N-C 4 Negro Salida
adecuada del producto y asi evitar peligros. ia al ruido|+240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso: 1ps) por simulador de ruido
xA El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede haber Rigidez dieléotrica 1,000VCA 50/60Hz por un minuto_ — lil Dlagrama de Salida de Control de Circuito
Ji \Vibracion 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
petigro. Choque 500m/s? (aprox. 50G) en cada direccion X, Y, Z por 3 veces Sensor de circuito fotoeléctrico ‘Conexién Sensor de circuito fotoeléctrico Conexion
A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesién o [huminacion | 1z del sol: max. 11,000lx, Lampara incandescente: max. 3,000ix (Iluminacin de receptor) 1 . (marrén) +V ! - y(marron) +v
2 < 1 - T
sz grave ° I.a muerte. q o q é ;fnnt;%nte -10 a 60°C, almacenaje: -25 a 75°C ’g _ N ; ’g _ :
A Precaucion Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar lesiones en la 0 2 3 | (negro) Salida 2 g | [Cireuito de proteccion | < 1.5Q :
- uma. o S 5 ; :
persona o darios en el producto. ambiente |30 @ 85%RH, aimacenaje: 35 a 85%RH § g 4 . § § L| contra sobrgc?menltz K39V | +
- Proteccion 1P66 (Estandar IEC) (serie BR20M: IP67) 2 e N 200mA - 12:24VCC = < ¢ la salda, : Max. 200mA T 12-24VCC
| A AdVertenCla - Carcasa - . Carcasa - Latén, Niquelado © £ | | Circuito de proteccion 1 . - © = ' :
+ Carcasa - BRP: Poliamida (negro) BRP: Poliamida (negro) |, Deteccion parte - q o O H contra sobrecorriente A 39V o o i~ (negro) Salida
1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con maquinaria que pueda Material BR: Laton, Sin placa BR: Laton, Niquelado BRAM- Ler?tes vidrio, & O | |desconecte de la salida © O =
causar serlos darios o pérdida economlca sustanclal (e]. control de allmentaclon nuclear, equipo médico, - Deteccion parte - Lentes policarbonato - Deteccion parte - BR20M: Lentes polic’arbonato o 1.5Q o :
barcos, ferrocarriles, , equipos de de seguridad, dispositivos de Lentes acrilico . Salid (azul) OV i 5 (azul) OV
contra etc.) Conexion|@5mm, 4 hi_Ios, 2m (Emitter of through-beam type: @5mm, 2 hilos, 2m / Receptor; @5mm, 3 hilos, 2m) alida L Salida L
Sl no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un incendio, lesiones personlaes o pérdida econdmica si Cable [P cable|(AWG22, Didmetro del nucleo del cable: 0.08mm, No. del nicleo del cable: 60, Didmetro aislador: @1.25mm) NPN ° R (marron) +V Dark ON PNP ° — - R [ (marron) +V Dark ON
no se siguen correctamente las instrucciones. Conexion por M12 conector Colector| © g - 1 Colector| © g < 1 <
2. No desarme o modifique la unidad . conector abierto 23 : : abierto 23 ST d _ 150 ; :
Puede causar un incendio. . § . Herramienta para ajuste, 52 ., (negro) Salida : B2 _ ircuito de proteccion A : :
No , reparar o inspeccit la unidad mientras se encuentre conectada. Acce- Individual Herramienta para ajuste Reflector (MS-2 —_ 2 @ K 4 +,, 12-24VCC 1 2 @ T | | contra sobrecorriente X 30v : + 1
Puel_je causar un mf:endl? sorios . BR : Tuercas fijas M18: 2, Rondana: 1 + BR : Tuercas fijas M18: 2, & g S A - : &) g ‘S| |desconecte de la salida : Max. 200mA +12.24vCC :
4. Revise las Coneanes_ antes de cablear. Comun . BRP: Tuercasjfuas M18: 2 Rondana: 1 3 & € | [Circuito de proteccion & 39V Max. 200mA | 3 &> S : _ 1
Puede causar un incendio. + BRP : Tuercas fijas M18: 2 25 % [ contra sobrecorriente : 25 o | (negro) Salida '
Certificacion  |C€ B2 2 ; 8 9 2 0 1
F A Q0 3| |desconecte de la salida 1.5Q | [oRNe) 3 T :
A Pl"ecaUCIon Peso™* « BRP: Aprox. 140g (aprox. 100g) Aprox. 160g (aprox. 120g) * BR: Aprox. 340g (aprox. 300g) 5 Q@ = (azul) OV % 9 '(__3 ' :
+ BRP-C: Aprox. 70g (aprox. 30g) + BR-C: Aprox. 90g (aprox. 50g) + BR-C: Aprox. 150g (aprox. 110g) ; > o ‘5 g 3 (azul) OV
1. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones. 31: Papel blanco sin brillo (50x50mm) 3%2: Papel blanco sin brillo (100x100mm) 8 N 10kQ M ;
Puede causar un incendio o dafiar el producto si no se siguen correctamentes. %3: La distancia de deteccién se especifica usando el reflector MS-2. b= (blanco) Control £ 8 10kQ .. (blanco) Control
2 g::;:z::;g?ﬁ::iscegnad'i’:m limpiar la unidad, no agua o solventes organicos. La distancia entre el sensor y el reflector se deben de ajustar sobre 0.1m. Cuando use cintas reflectivas, a L o LI 2
o . T la reflectividad puede variar dependiendo del tamafio de la cinta. Por favor consulte el catalogo y el sitio web. . . . B . .
3. No usar la unidad en Iugares cerca de f pl g 3 rayos del sol, calor 4: El peso es con el embalaje y el peso en paréntesis es solo unidad de peso. XAntes de utilizar esta unidad, seleccione Light ON / Dark ON con cable de control (LED encendido: Conecte el cable de control con 0V / Dark EN: Conecte el cable de control con + V).

El cable de control esta disponible solo para el tipo difuso reflectivo / reflectivo de haz estrecho / retroreflectivo.

XEl torque de apriete es de 0.39 a 0.49N'm.

Puede causar un incendio o una explosion. XLa temperatura y humedad de Ambiente indican un estado sin congelacion o condensacion. % Si se produce un corto circuito en la terminal de salida de control o si se suministra alimentacion por encima de los rangos especificados, la sefial de control normal no se emitira debido al circuito de proteccién contra salida de sobrecorriente.
[m] Como Especificarlo [m] Dimensions wnidac: mm) | [M] Instalacion y Ajuste de Sensibilidad [m] Precauciones de Uso
O Difuso reflectivo/Reflectivo de haz estrecho Instale el sensor en el lugar deseado y revise las conexiones. Suministre alimentacion al sensor y ajuste el eje . e . s
- o - 1. Seguir las especificaciones dentro de ‘Precauciones de uso’. De otra manera, puede causar
[BR][PJ100] |-[T[D[T] | | |-[c]- o BR100/200/400-DDT(N)-C(-P) o BR100/200/400-DDT(N)-P optico y Ia sensibilidad como sigue. ) _ o _ %d - el p P
! Salida de control [No-marka | Salida NPN colector abierto | | ® BR3M-MDT-C(-P) (1) o BR3M-MDT(-P) (32) AI usar sensores fotoeléctricos cerca de mas de dos unidades, puede causar un mal funcionamiento debido a acciaentes inesperados. ) ' ' )
: - - X1 %9- interferencia mutua. 2. Cuando conecte un relevador CC u otra carga inductiva, remueva los picos usando diodos o
! P | Salida PNP colector abierto | 229 78.6 (%1:79.6) 74 (X2:75) : . N ) . )
: 3 28 276 3 8 8 5 Ajuste de Para instalar la unidad, use tuercas de fijacién M18 (accesorios) con fuerza por debajo de 14.7N.m para Serie varistores,
: Conexion [No-marka [ Conexion por cable | 24 N } e Ajuste de X2 4) sénsibilidad BRy 0.39N.m para Serie BRP. 3. U | -d 0.5 d és d did
| lc | Conexion por conector | sensibilidad (X2 ‘ Indicador de O Difuso reflectivo/Reflectivo de haz estrecho Sensor - Use el producto 0.5 seg. despues de encendido.
: - ) i+ operacion (rojo) 1. A pesar de que el sensor esta todavia disponible en la max.posicion de fotoeléctrico ¢ Cuando se use una fuente de alimentacién por separado para el sensor y para la carga, encienda
Emlsor/Receptor - @2 Indicador de W“W'l"w.w\n”Hl | sensibilidad, se recomienda ajustar la sensibilidad del sensor considerando primero el sensor.
B operacion (fojo) M S - la existencia de material reflectante en el fondo. i e i . . . . .
' M12x1 Lentes " @5, 2m 2. Ajuste el objetivo a la posicién para ser detectada por la ba rrera, luego gire 4. La alimentacion 12-24VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2,
- - M18x1 i indi i i . . " .
- J L el ajustador hasta el punto @ en que el indicador se enciende desde la min. 4
Operation mode No-marka nght ON/Dark ON Configurable posicion de.l ajustador. Deteccion de Objetivo dispositivo de allmentac@n SELV. ) . . -
I[.) LDlghkt g’l\\‘l . gsg;&0&%{);4&03?;(;)-0(?) . gsg;:ﬂozgﬁ?g-@?})m)? 3. Tome el objetivo de el sensor fotoeléctrico, lueg, o gire el ajustador hasta ® F— 5. Cablear lo mas corto posible y mantener fuera de las lineas de alto voltaje o alimentacién, para
arl ° - -C(-P) (X% ° - -P) (3% indi i ir ruido i i
X X punto ® en que el indicador se enciende. opti prevenir ruido inductivo
RN y s ptima
Optic properties No-marka | Tipo estandar 78.6 (%3: 79.6) 74 (%4: 75) ) [Si el indicador no se enciende, max. posicion es el punto ®]. R i ;5 : " : f
}N }TiEo estandar__ } 226.5 - o 3 6 5 Ajuste de 4. Coloque el ajustador en el centro de dos puntos de switcheo ®, ®. 2 o 6. Cuando use una fuente de alimentacion conmutada para energizar, fue'a tierra la terminal F.G. y
Salida 2, 39 f i Ajuste de (%4-2) r«— sensibilidad Esté sujeta a cambios dependiendo del tamafio del objetivo de deteccion, MIN MAX conecte un condensador entre 0V y la terminal F.G. para remover el ruido.
! — T [Salida de transistor | sensibilidad M el estado de la superficie y el brillo, etc. SENS 7. Al usar un sensor con equipo que genere ruido (regulador de conmutacion, inversor, servomotor,
Alimentacion I - — \ndicador de operacion (rojo) © Retroreflectivo . . X .
1D [Alimentacién CC | operacion (rojo) - mmm L 1. Ajuste el sensor y el reflector (MS-2) o cinta retroreflectiva uno frente al otro Ajuste etc.), fijar a tierra la terminal F.G. del equipo.
" T Barrera . y suministrar la energia. Derechallzquierda 8. Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
Tipo de deteccion - - Lentes 2. Compruebe el rango de indicador de operacion estable con el movimiento de . . . 9 . . . s
D Reflectivo difuso Int E d d biente dentro de las ‘E: f
M Retroreflectivo o " sensor y reflector hacia arriba/ab ajo y derechalizquierda y ajuste la posicion Haz épiico b OInteriores (En condiciones de ambiente dentro de las ‘Especifcaciones’)
O Retroreflectivo en el centro. R 5| I @Max. altitud. 2,000m
. . o . . . ‘e e : : ) ’
[oara | -eRamTOTOWRCED) " BRAMTOTO) © Despue e i o et e e vt S e Reiss| | 2 orados docontaminaci
M m misor: 74. misor: - inta reflectivas . . L,
Distancia de deteccion Receptor: 72.6 Receptor: 67.5 %En caso de utilizar multiples sensores en paralelo, mantenga la distancia de 3 (SerieNiST) @Categoria de instalacion I
} Numero \Distancia de deteccién \ @29 i cada sensor min. 30cm. Ajuste Arriba/Abajo
Case material ‘ m . \M ‘ ‘ Emisor: 44 Emisor: Emisor: {8 Emisor: X En caso que la deteccion de objetivo tenga una reflectividad mas alta que el . .
o-marka [ Vieta o Recoplor 425 276 | oxtestor de almentacien Receptor 465 18 | Ingicador de alimentacs papel blanco mate, el sensor puede provocar un mal funcionamiento debido , [m] Productos Principales
) [P [Plastico | ] Receptor: Receptor: a la luz directa reflejada por el objetivo. 30 a 45
Articulo m [Sensor fotosléctrco ciindrico ‘ % Indicador de operacion N Indicador de operacion Mantener cierta distancia entre el sensor y el objetivo de deteccion, o instalar o<l Jjm- - - B Sensores fotoeléctricos m Controladores de temperatura
) : ) ) l\llllllll . '\ I ST 1||\\\N I el sensor haciendo que la superficie del objetivo de deteccion inclinada 30 a X e
b3 Esta informacion esta destinada a la gestion de productos de tipo de barrera. w L "m"m" I Mm. 45 con respecto al eje ptico foto sensor. geﬂec&or (MS-2) | Sensores de fibra optica B Transductores de humedad/temperatura
h idad d Itar al selecci delo. XAj ibilidad: ion di i - eflective tape .
(no hay necesidad de consultar al seleccionar un modelo.) 4 x/;gjzstsszee;::smmdad, Por favor, consulte la reflexion difusa /Reflectivode Obijetivo de (ST series) B Sensores de puertas W SSR/Controlador de potencia
deteccion
.z e BR20M-TDTD(L)-C(-P e BR20M-TDTD(L)-P © Barrera B Sensores de puertas laterales  m Contadores
li' Modo de Operacwn v (L)-C( )67 . 6(2 ) 1. Configurar el receptor y el emisor de una frente a otra y suministrar la Ajuste ms de 4 a zad
. - Emisor: energia. Derechallz ensores de area emporizadores
iz - i . quierda
Modo de Operacién Light ON Dark ON 24 37 27.6 _| Emisor: Indicador de 2. Checar el rango del indicador de operacion estable moviendo el receptor y el y' - .
— — ‘ Indicador de alimentacién Receptor. emisor arriba/abajo y derechalizquierda y ajuste la posicién en medio. BN m Sensores de proximidad W Medidores de panel
R ) Luz recibida Luz recibida p Receptor. \ Indicador de operacion 3. Después de terminar el ajuste de posicion, verifique si el sensor funciona R W Sensores de presion W Medidores de pulsos (ritmo)/tacémetros
eceptor Luz interrumpida Luz interrumpida fﬁ ",““IIEEW Indicador de operacion \W\\)‘\ — normalmente con la colocacion de un objetivo de deteccion en el eje 6ptico. ) . . .
%% / 'n il Lentes Il X 25 2 % Si el objetivo a detectar es un cuerpo transltcido o menor de @15mm, 'm ) ) _ B Encoders rotativos | Unidades de display
. i M12x1 ntes / ’ , 2m ) .
Indicador de Operacion ON . . ON ._._. . no puede detectar el blanco porque la luz pasa. or W Conectores/Sockets m Controladores de sensores
LED rojo " ;.
{ io) OFF el ] IR m Fuentes de alimentacion
ON u ON ._._. e Cable de conexion de conector (se vende por separado) e M18 Herramienta para ajuste e Reflector (MS-2) o Cinta retroreflectiva (se vende por separado) B Control switches / Lampara / Buzzers
Salida de Transistor - CIDH4] - CLDH4-] 4 24 M18x1 1,038
OFF OFF = R I W Bloque de terminales E/S / Cable A t .
S RXKRIRR g
La salida de transistor se llevara a cabo en OFF durante 0,5 seg. después de recibir energia con el fin de evitar el mal 0 <> 3 R B Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento h,t'pgm'“’:’iftgg:?g?g::n
funcionamiento de este sensor fotoeléctrico (excepto tipo barrera). @ ; ol 2 f’A}e}e{e}eﬂ‘ B Paneles Logicos/Graficos S . .
RXRIRERER :
Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden 148 4 24 w B Modelo A m Dispositivos de red de campo: ;%u?har}w(soorgg—fssogbeon—gnl. Haeundae-gu, Busan
suspenderse. L (m)* ﬂ MST-50-10 |50 B Sistema de marcado laser (fibra, CO2, Nd: YAG) TEL: 82-51-519-3232
XAsegurese de seguir las precaucién escritas en el manual de instrucciones y descripcién . ‘ - . H - 2038 2.5 MST-100-5 (1100 B Sisterna de soldadura por léser B E-mail : ics.com
técnica (catalogo agina principal). X Especificaciones del cable conector: @6mm, 4 hilos, 2m/3m/5m/7m i 40.6 8.5
( goy paginap pal) (AWG22, Digmetro del niicleo: 0.08mm, No. del niicleo: 60, Didmetro aislador: @1.65mm) MST-200-2 |(1200 DRW161146AB
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